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ABSTRAK
SISTEM PENGAMANAN DAN PELACAKAN KENDARAAN
BERMOTOR RODA DUA DENGAN METODE DETEKSI GERAKAN
MENGGUNAKAN SENSOR ACCELEROMETER DAN GPS
GREGORIUS AMIN RAIS
2019061024005

Perancangan ini bertujuan untuk mengusulkan penggunaan sensor
accelerometer guna mendeteksi gerakan yang terjadi pada sepeda motor. Sensor
accelerometer dapat bekerja dari dalam badan motor dan akan aktif saat mesin
sepeda motor dalam kondisi mati. Jika terdapat gerakan-gerakan yang
didefinisikan sebagai aktivitas pencurian, maka sistem akan mengirimkan pesan
kepada pengguna. Sistem juga tetap dilengkapi dengan GPS untuk memonitoring
posisi sepeda motor..

Pada penelitian inii, dibuat perancangan sebuah sistem keamanan sepeda
motor yang terintegrasi dengan memanfatkan beberapa komponen. Seperti
mikrokontroller untuk menerima data dari tiga komponen lainnya, yaitu sensor
accelerometer, modul GPS dan GSM. Data dari sensor accelerometer adalah nilai
akselerasi pada sumbu- x, y dan z. Data inilah yang digunakan sebagai acuan untuk
mengidentifikasi gerakan atau aktivitas pencurian. Data dari modul GPS adalah
koordinat untuk menentukan posisi sepeda motor. Sedangkan, data dari modul
GSM yang diteruskan ke mikrokontroller adalah perintah dari pengguna yang
dikirimkan lewat pesan singkat smarthphone

Dengan menggunakan sistem yang telah di terapkan ini maka pemilik
kendaraan bermotor roda dua bisa memantau keberadaan lokasi sepeda motor
ketika sedang dicuri dan juga dapat menerima sms peringatan melalui nomor
telepon ketika motor sedang digerakin . Hasil penelitian sistem alat ini telah
berhasil digunakan untuk menunjukkan hasil yang sesuai dengan yang dirancang.

Kata Kunci : sepeda motor, sensor accelerometer, smartphone, modul SIM 800!
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ABSTRACK

TWO-WHEEL MOTORIZED VEHICLE SECURITY AND TRACKING
SYSTEM WITH MOTION DETECTION METHOD USING
ACCELEROMETER SENSOR AND GPS
GREGORIUS AMIN RAIS
2019061024005

This design aims to propose the use of an accelerometer sensor to detect
movements that occur on motorbikes. The accelerometer sensor can work from
inside the motorbike body and will be active when the motorbike engine is off. If
there are movements that are defined as theft activity, the system will send a
message to the user. The system is also equipped with GPS to monitor the position
of the motorbike.

In this research, an integrated motorbike safety system was designed using
several components. Like a microcontroller to receive data from three other
components, namely the accelerometer sensor, GPS and GSM module. Data from
the accelerometer sensor is the acceleration value on the x, y and z axes. This data
is used as a reference to identify movements or theft activities. Data from the GPS
module are coordinates to determine the position of the motorbike. Meanwhile, the
data from the GSM module that is forwarded to the microcontroller are commands
from the user sent via smartphone short messages

By using the system that has been implemented, owners of two-wheeled
motorized vehicles can monitor the location of their motorbike when it is stolen and
can also receive SMS warnings via telephone number when the motorbike is being
driven. The research results of this tool system have been successfully used to show
results that are in accordance with what was designed.

Keywords: motorcycle, accelerometer sensor, smartphone, 8001 SIM module
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